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Цель изучения курса: 
- дать первоначальные знания о конструкции робототехнических 

устройств; 
- научить приемам сборки и программирования робототехнических 

устройств; 
- сформировать общенаучные и технологические навыки 

конструирования и проектирования; 
- ознакомить с правилами безопасной работы с инструментами. 

  
Основные задачи изучения дисциплины: 
- получение специальных знаний обучающимися в области 

программирования и управления мобильными робототехническими 
системами; 

- приобретение навыков самостоятельного решения вопросов, 
организации перевозок на маршрутах. 

 
Воспитывающие: 
- формировать творческое отношение к выполняемой работе; 
- воспитывать умение работать в коллективе, эффективно распределять 

обязанности. 
 
Развивающие: 
- развивать творческую инициативу и самостоятельность; 
- развивать психофизиологические качества учеников: память, 

внимание, способность логически мыслить, анализировать, концентрировать 
внимание на главном. 

- развивать умения излагать мысли в четкой логической 
последовательности, отстаивать свою точку зрения, анализировать ситуацию 
и самостоятельно находить ответы на вопросы путем логических 
рассуждений. 

 
Учебный план (17 часов) 

 

 
  

№  
пп 

Наименование Теория Практика Всего 

1. Вводное занятие. Техника безопасности. 1 - 1 
2. Сборка модели 1 2 3 
3. Программирования модели робота 1 3 4 
4. Управление роботом при помощи ИК 

пульта 
1 3 4 

5. Движение робота по замкнутой черной 
линии 

1 4 5 

 Итого: 5 12 17 



Тематический план 
 

Тема занятия Объем 
часов, час 

Образовательные 
технологии 

и вид контроля 
1. История робототехники. 
1.2. Перспективы развития робототехники 
1.3. Техника безопасности  

1  Лекция /доклад 

2. Мобильное шасси.  1 Лекция 
2.1. Пайка разъемов и установка двигателей. 
2.2. Установка датчиков и платы управления.  

2 Практические 
работы 

3. Программирование модели робота, 
использование библиотек. 

1 Лекция/опрос 

3.1. Программирование основных типов 
движения модели. Управление моторами. 
Тестирование модели.  

3 Практические 
работы 

4. Управление роботом при помощи ИК пульта 1 Лекция/опрос 
4.1. Получение кодов ИК пульта через 
компьютер.  
4.2. Установка ИК приемника на модель и его 
подключение.  
4.3. Разработка и отладка программы 
управления.  
4.4. Создание библиотечного файла. 
4.5. Запуск робота и управление при помощи 
ИК пульта.     

3 Практические 
работы 

5. Движение робота по черной полосе 
 

1 Лекция/опрос 

5.1. Тестирование датчиков линии.  
5.2. Установка датчиков линии на модель.  
5.3. Разработка и отладка программы 
управления.  
5.4. Использование библиотечного файла.  
5.5. Запуск робота и настройка движения по 
линии.     

4 Практические 
работы 

Всего 17 Защита проекта 
 
 
 
  



Прогнозируемые результаты: 
 
По окончанию курса обучения обучающиеся должны 
Знать: 
-правила безопасной работы;  
-основные компоненты конструктивные особенности моделей роботов;  
-компьютерную среду программирования;  
-виды подвижных и неподвижных соединений;  
-порядок создания алгоритма программы; 
-как использовать созданные программы;  
-самостоятельно решать технические задачи в процессе 

конструирования роботов (планирование предстоящих действий, 
самоконтроль, применять полученные знания, приемы, опыт 
конструирования  и т.д.);  

-создавать реально действующие модели роботов при помощи 
специальных элементов по разработанной схеме;  

-создавать программы на компьютере для различных действий роботов;  
-корректировать программы при необходимости;  
Уметь: 
-принимать или намечать задачу, ее конечную цель. 
- проводить сборку робототехнических средств; 
- создавать программы для робототехнических средств. 
- прогнозировать результаты работы. 
- планировать ход выполнения задания. 
- рационально выполнять задание. 
- высказываться устно в виде сообщения или доклада. 
 
Проектные работы 6-8 часов дополнительно ко времени освоения 

программы. 
 
Темы проектов (примерные) 
1. Робот-поисковик ближайшего предмета. 
2. Робот-косильщик. 
3. Танцующий робот. 
4. Робот, огибающий препятствия.  


